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双腕スカラロボット duAro（デュアロ）簡易食品仕様

簡易食品仕様

特　長
食品対応グリス
アーム先端のJT3、JT4可動部には食品対応グリスを使用し
ていますので、万が一の場合でも安全です。

衛生ジャケット（オプション）
アーム部にディスポーサブルタイプの青色ジャケットを装着、
万が一食品に混入してもすぐに分かるようになっています。
また、カート部にも防水性、防汚性に優れた素材と形状のジャ
ケットを装着、汚れてもふき取り作業が簡単に行えます。

duAro1は食品工場の衛生環境に対応可能です。



カワサキロボットサービス株式会社東京営業所
Tel. 03-6457-1928
中部営業所
Tel. 0561-63-6800
関西営業所
Tel. 078-360-8660
広島営業所
Tel. 082-286-1711
九州サービスセンター
Tel. 092-940-2310

営業問合せ先 サービス問合せ先

24時間ヘルプデスク

●サービスセンター

※土曜日と祝日の夜間（17：30～8：30）、日曜日と特別休業日
（夏季・冬季休業日）は全日「留守番電話」となります。メッセー
ジが入りますと、折り返し担当者からご連絡いたします。

※平日の昼間（8：30～17：30）は各地域「サービスセンター」ま
でご連絡ください。

※平日の夜間（17：30～8：30）および土曜日と祝日の昼間（8：
30～17：30）は下記「24時間ヘルプデスク」までご連絡くださ
い。

東北［岩手］ Tel. 050-3000-4332
関東［栃木］ Tel. 050-3000-4347
南関東［神奈川］ Tel. 050-3000-4332
名古屋［愛知］ Tel. 050-3000-4333
豊橋［愛知］ Tel. 050-3000-4332
明石［兵庫］ Tel. 078-921-1259
関西［兵庫］ Tel. 050-3000-4347
広島［広島］ Tel. 050-3000-4332
九州［福岡］ Tel. 050-3000-4332

TEL. 078-990-3550

ロボットディビジョン
東京本社
〒105-8315 東京都港区海岸1丁目14-5 
Tel. 03-3435-2501 Fax. 03-3437-9880

明石工場
〒673-8666 兵庫県明石市川崎町1-1
Tel. 078-921-2946 Fax. 078-923-6548

https://robotics.kawasaki.com/

※このカタログに記載の内容は、改良のため、予告なく改訂・変更することがあります。
※このカタログに記載の製品は、日本国内向けです。海外設置の場合は、仕様が異なりますので、別途ご相談ください。
※このカタログに記載の製品には、“外国為替及び外国貿易法”で定められた規制貨物に該当する製品（または技術）が含まれています。
該当製品を輸出する際には、同法に基づく輸出許可等が必要ですのでご注意ください。

海外現地法人

●スクール総合案内
●専用コールセンター
自動車組立ロボットサービス Tel. 050-3000-4332
塗装ロボットサービス Tel. 050-3000-4333
一般産業ロボットサービス Tel. 050-3000-4347
クリーンロボットサービス Tel. 078-921-1259
部品・修理 Tel. 078-990-1595

 Tel. 050-3000-4344

アメリカ／イギリス／ドイツ／韓国／中国／
台湾／タイ／インド

duAro 簡易食品仕様

形式 水平多関節型

自由度（軸） 各アーム 4

最大可搬質量（kg） 各アーム 2 （両アームでは4）

最大リーチ（mm） 760

位置繰り返し精度（mm） ±0.05

最大範囲

アーム1（下アーム） アーム2（上アーム）

腕旋回（°）
–170 - +170 （JT1） –140 - +500 （JT1）

–140 - +140 （JT2） –140 - +140 （JT2）

腕上下（mm） 0 - +150 （JT3） 0 - +150 （JT3）

手首回転（°） –360 - +360 （JT4） –360 - +360 （JT4）
許容モーメント
（N・m） 手首軸（JT4） 3.9

許容慣性モーメント
（N・m） 手首軸（JT4） 0.086

本体質量（kg） 約230（制御部含む、オプション品除く）

設置方法 床置き

設置環境
周囲温度 （℃） 5 - 40＊

相対湿度 （％） 35 - 85 （但し、結露なきこと）＊

対応コントローラ/所要電源 F61/2kVA

＊：表記範囲外でのご使用については、別途ご相談ください。 衛生ジャケット装着イメージ（オプション）
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矢視 B

動作範囲と寸法

仕　様

(mm)

Cat. No. 3L1900 Jun. ’19 M

一体型仕様（標準）

アーム分離型仕様（オプション）


